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CZESC OPISOWA
DO PROJEKTU CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
DOTYCZY PRZEBUDOWY DROG POWIATOWYCH
W M. STRONSKO ORAZ STRONSKO-ZAPOLICE W GMINIE ZAPOLICE

. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstaw opracowania stanowi

1. Inwentaryzacja istniagego oznakowania i wizja w terenie.

2. Projekt przebudowy.

3. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegoOtowych
warunkéw technicznych dla znakow i sygnatow drogchvgraz urzdzer bezpieczéstwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogaelcZniki 1 i 4.

4. Prawo o ruchu drogowym Dz. U. 2012 poz. 1137 mpszymi zmianami.

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.09.2003 arzdzaniu ruchem drogowym
Dz. U. Nr 177 poz. 1729

1. ZAKRES | CEL OPRACOWANIA

Opracowanie dotyczy przebudowy odcinka drogi pooviegj nr 1765E w m. Stfsko oraz odcinka
drogi powiatowej nr 4916E Stfieko- Zapolice w Gminie Zapolice.

Ditugos¢ projektowanej drogi: odcinek | (PT1+KT1) 2+021,%@icinek Il (PT2+KT2) 0+060,80m;
odcinek Ill (PT3+KT3) 1+476,80m.

Zadanie obejmuje wykonanie rob6t drogowych w zakreemontu jezdni, poboczy, zjazdow
indywidualnych i zjazdéw publicznych, budowy zatgldstojowej dla samochodéw osobowych,
zatoki postojowej dla pojazdow komunikacji zbiorgweraz chgOw pieszo-rowerowych

i chodnikow. Odwodnienie pasa drogowego - powienamive rowami.

Celem niniejszego opracowania jest @dlerie sposobu oznakowania i zabezpieczenia robot
prowadzonych przy przebudowie drogi.

. CHARAKTERYSTYKA TERENU

Przedmiotowa droga posiada przekr6j drogowy z jezdmtumiczry o szer. ok. 4,7-5,3m.
Krawedzie jezdni nieregularne, liczne wykruszenia i veylszenia. Pobocza gruntowe.

Na odcinku Il (PT2+KT2) przy drodze zlokalizowangs}j chodnik oraz zjazdy indywidualne
z betonowej kostki wibroprasowanej.

Odwodnienie powierzchniowe nazej potazone tereny- istnigj rowy przydr@ne wymagajce
odmulenia. Na odcinku Il (PT3+KT3) w km 0+561,1Bkalizowany jest przepust bet. w ztym
stanie technicznym — zatamany na catej déego

Istniejaca zabudowa jednorodzinna zlokalizowana jest narcabkresie po obu stronach drogi.
Pas drogowy wyznaczapgrodzenia oraz granice dziatek.

IV. PARAMETRY PROJEKTOWE

1 . Zalozenia ogdine

* Remont istnigjcej jezdni obejmuje regulacj krawedzi jezdni do wymaganych szerckqg
wyréwnanie jezdni do projektowanych spadkow orakamanie warstwy wizacej i scieralnej
na calej szerokwi. Poprzez regulagjnalery rozumie remont zdegradowanej kradzi poprzez
uzupetnienie ubytkdw (poszerzenie) oraiecie wybrzuszé (rozbidrki). Ponadto na odcinku
PT-1-KT-1 km 0+111.00+0+340.50 oraz 0+462.00+1+086przewidziano rozbioek lewej
krawedzi jezdni — 25cm, a na odcinku PT-3+KT-3 km 0+48%1+383.00 rozbiork lewej
krawedzi jezdni — 50cm.

Na pocatkowym odcinku PT-3+KT-3 zaklada ¢sirozebranie istniagej jezdni i wykonanie
nowej konstrukcji. Dla potrzeb opracowania zaprtgelano ,Profil podtany” jezdni.

* W dowiazaniu do istnigjcej jezdni projektuje giciag pieszo-rowerowy, chodniki dla pieszych
oraz zjazdy publiczne i zjazdy indywidualne. Pooadé odcinku | (PT1+KT1) w lokalizacji
wskazanej w agci rysunkowej, projektuje sizatole postojows dla pojazdéw komunikaciji
zbiorowej oraz wybrukowanie pasa przy jezdni.




Na odcinku Il (PT2+KT2), przy istniegej jezdni, projektuje i zatoke postojova
dla samochodbéw osobowych. Istai@ nawierzchrg jezdni naley zfrezowa i utozy¢ nowa
warstwe scieralr na tym samym poziomie.

Na odcinku Il (PT3+KT3) km 0+238,20+0+299,50 pikge sk pobocze umocnione
kruszywem.

e Zachowuje si istniegce odwodnienie rowami. Niniejsze opracowanie obgmodmulenie
istniejacych rowéw oraz wymian rur na zjazdach. Opracowanie obejmuje wyraianr
na przepecie pod jezdri -(odc. Il (PT3+KT3) w km 0+4561,13). Ponadto nacwdku |
(PT1+KT1) dla przepuszczenia wody z rowu po lestepnie drogi do rowu po stronie prawej
przewidziano wykonanie dodatkowych przepustow mading orazsciekdw -2szt.

1. Parametry projektowe:

- Kategoria ruchu KR 2

- Predkos¢ projektowana: 40km/h

- Szerokéc jezdni: 5,0m

- Szerokéc¢ ciagéw pieszo-rowerowych: 2,5m
- Szeroké¢ poboczy: 1,0m (0,75m)

Konstrukcja jezdni (w pasie jezdni istrieg]):

- Beton asfaltowy w warstwidgcieralnej (AC8S) o gruldoi 4cm wg PN-EN 13108
- Beton asfaltowy w warstwie wiacej (AC11W) o grubéci 4cm wg PN-EN 13108
- Beton asfaltowy w warstwie wyrownawczej (AC11W) WN-EN 13108

Konstrukcja jezdni (remont krazi):

- Beton asfaltowy w warstwigieralnej (AC8S) o gruldci 4cm wg PN-EN 13108

- Beton asfaltowy w warstwie wiacej (AC11W) o grubéci 4cm wg PN-EN 13108

- Beton asfaltowy w warstwie wyrownawczej (AC11W) WN-EN 13108

- Podbudowa zasadnicza z betonu asfaltowego (ACA@fR)bdci 6cm wg PN-EN 13108

- Podbudowa pomocnicza z kruszywa tamanego stabiltmego mechanicznie (fr.0/63mm)
0 gr. 20cm wg PN-EN 13242

- Wzmocnienie podtza — stabilizacja kruszywa cementem (z betoniarmy>R 5MPa gr.10cm
wg PN-EN 14227-1

Uwaga:Wyréwnanie i warstw scieralmy uktada na catej szerokmi jezdni projektowane;.

Konstrukcja jezdni (nowa konstrukcja):

- Beton asfaltowy w warstwigieralnej (AC8S) o gruldci 4cm wg PN-EN 13108

- Beton asfaltowy w warstwie wiacej (AC11W) o grubgci 4cm wg PN-EN 13108

- Podbudowa zasadnicza z betonu asfaltowego (ACA@R)bdci 6cm wg PN-EN 13108

- Podbudowa pomocnicza z kruszywa tamanego stabiltmego mechanicznie (fr.0/63mm)
0 gr. 20cm wg PN-EN 13242

- Wzmocnienie podtza — stabilizacja kruszywa cementem (z betoniarmy>R 5MPa gr.10cm
wg PN-EN 14227-1

V. OZNAKOWANIE | ZABEZPIECZENIE ROBOT
Ze wzgkdu na lokalizagj i funkcje przedmiotowej drogi niniejszy projekt zaktada ieati robot
W pigciu podstawowych etapach.

* Na rysunku Nrl pokazano sposOb oznakowania i zébezgnia strefy robot w zaleosci
od przygtego zakresu, technologii i harmonogramu robot.

W ten sposéb natg oznaczy wszelkie roboty wykonywane w pasie drogowym z paagiem
robét bitumicznych na catej szergkojezdni. Zarowno prace zwaane z wykonywaniem remontu
krawedzi jezdni (w pierwszej kolejrigoi poszerzenie, w drugiej rozbiorki), agobw pieszo-
rowerowych, chodnikow, poboczy, zjazdow jak rowrzenykonaniem rowow.

Jest to rysunek uniwersalny - kpl. oznakowanie nmiewoj lokalizacg w miar postpu robot.
Zapory drogowe powinny wyznaczezeczywish stret robot.



* Na rysunku Nr2 pokazano sposOb oznakowania i zadezgmia strefy roboét dla potrzeb
wykonania rob6t bitumicznych w zakresie calej skefoi jezdni na odcinku Strfsko-
skrzyzowanie z drog powiatowa Nr 4916E.

* Na rysunku Nr3 pokazano sposOb oznakowania i zadezgmia strefy robot dla potrzeb
wykonania w zakresie skrzgwania drog powiatowych Nr 1765E i Nr 4916E.

* Na rysunku Nr4 pokazano sposOb oznakowania i zadezgmia strefy roboét dla potrzeb
wykonania robét bitumicznych w zakresie catej skefoi jezdni na odcinku skrzgpwanie z drog
powiatowa Nr 1765E-Zapolice.

* Na rysunku Nr5 pokazano sposOb oznakowania i zadezgmia strefy robodt dla potrzeb
wykonania wiczenia projektowanej drogi do istnjegj drogi bitumicznej (ul. Gtéwna - droga
powiatowa Nr4913E).

* Na rysunku Nr6 pokazano sposOb oznakowania i zadezgmia strefy roboét dla potrzeb
wykonania robét budowlanych oraz robo6t bitumicznyeh zakresie calej szerokm jezdni
na odcinku Zapolice-Ptaszkowice.

Uwagi:

1. Oznakowanie rob6t Wykonawca ustawi z wyprzeganaby kierowcy mieli czas zapozrsic
z zaistniatymi ograniczeniami w ruchu.

2. Zakresy robot naky wyznaczé w taki sposdb aby nie ograni¢zdostpu do posesji. Roboty
nalezy przygotowa w taki sposob, aby do minimum ograni€zyas ich trwania. Teren budowy
na kadym etapie nalg wiasciwie zabezpieczy Na kadym etapie prowadzenia robot znaki
powinny by dobrze widoczne. Szczegdlnuwag nalezy zwrdécké na  oznakowanie
i zabezpieczenie rob6t pozostawionych na noc.

3. Bariery zlokalizowane w pasie jezdni, szczegbloid zmierzchu dawitu, powinny by
wyposaone wswiatta ostrzegawcze pulsige.

4. W opracowaniu pokazano orientacy]okalizacg znakéw. Ustalaic lokalizacg znakéw naley
bra¢ pod uwag warunki terenowe tj. lokalizagjzjazdéw gospodarczych, stupow, drzew
i in. elementéw wptywajcych na bezpiecastwo ruchu m.in. na widoczi@

VI. WYMAGANIA | WARUNKI

Urzadzenia bezpiecistwa ruchu @yte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca wykamjav
robét na drodze powinny bydobrze widoczne zaréwno w dijejak i w nocy oraz utrzymane
w nalezytym stanie przez caty okres trwania robot.

Dla uradzen bezpieczastwa ruchu stosuje sbarwy: biah, czerwon, z0ka i czarry. Urzadzenia
musz zawierd elementy odblaskowe w ksztalcie kota lub prostak Elementy te powinny by
widoczne od zmroku déwitu z odlegtdci co najmniej 150m. przyswietleniu ich swiatlami
drogowymi.

Konstrukcja stojakow iaytych do urzdzen bezpieczéstwa ruchu powinna zapewniich
stabilngc¢.

Do wygrodzenia miejsca robot prowadzonych w pasiegawvym stosuje si zapoe drogowa
U-20a, U-20b, U-20c, U-3d o wzorze i wymiarach pogdn w cytowanym wiej Rozporadzeniu.
Zapory powinny b§ pokryte materialem odblaskowym. Nie dopuszczadsi stosowania zapor
drewnianych.

Zapory drogowe zabezpieczeg¢ miejsce robdt natg umocowg& na wysokéci od 0,90m
do 1,10m. mierzc od poziomu nawierzchni drogi do gornej kea\zi zapory.

Na zaporach drogowych nale umiesci¢ swiatta o barwie czerwonej w przypadku zanmgan
jezdni oraz barwiezbttej przy zwzeniu jezdni.Swiatta przy normalnej przejrzysici powietrza
powinny by widoczne z odlegkei co najmniej 250m. oraz zapélsic i gasm¢ z czstotliwoscia
90 + 30 cykli na minut o podziale cyklu 1 : 1.

Na wygrodzeniach ustawionych w poprzek jeZdviatta ostrzegawcze powinny dyozmieszczone
w taki sposob, aby wyznaczaly szerékgezdni wyhczonej z ruchu. Odgd miedzy swiatlami
nie mae przekroczy 2m.



Do oznakowania robét natg stosowa znaki drogowe pionowe odblaskowe — tarcze pokiofig

odblaskowvy.
Wielkos¢ znakdw zaprojektowano jakoednie. Podstawowe wielka znakdw pionowych:

—kat. A ostrzegawcze - diugoboku 900mm
—kat. B zakazu, srednica 800mm
—kat. D informacyjne - diugg podstawy 600mm, wys. 600mm

Odlegta¢ znaku od krawdzi jezdni powinna wyno&imin. 0,5m. Wysok& umieszczenia znakow
min. 2,0m. nad terenem.

Vil. OBOWIAZKI WYKONAWCY

Jednostki prowadice roboty w pasie drogowym zobawane § do utrzymania w naklgtym stanie
wszystkich srodkow technicznych aytych do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot
i odpowiadaj za bezpieczestwo ruchu wynikajce z prowadzonych robot.
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